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Technische Technical Technique- P . . Technicka
e o . Técnica Datos Tecnico Dati .
Daten specifications Données stranka Data
VXMKA Deutsch English Francais Espaiiol Italiano Cesky
| I e e
2025 Baujahr Year of construction Année de fabrication = Afio de fabricacién Anno di produzione Rok vyroby
China Ursprungsland Country of origin Pays d'origine Pais de origen Paese d'origine Zemé pdvodu
1 System 1- stufig System 1- step Systéme 1- étapes Sistema 1- paso Sistema 1- passo Systém 1- kroku
50 cm Hub (max.) Stroke (max.) Course (max.) Carrera (max.) Corsa (max.) Chod (max.)
Belastbarkeit (max.) Load capacity Capacité de charge Capacidad de carga Capacita di carico Zatizitelnost (max.)
60/100 kg dynamisch/statisch dynamic/static (max.) | (max.) dynamique/ (méx.) dinamica/ (max.) dinamico/ dynamicka/staticka
statique estatica statico
+32 kg Eigengewicht Frame weight Poids du cadre Peso del bastidor Peso del telaio Hmotnost ramu
56 S Geschwindigkeit Speed without load Vitesse sans charge Velocidad sin carga Velocita senza carico Rychlost bez zatizeni
- ohne Last
220-240V Eingangsspannung Incoming voltage Tension entrante Tension de entrada Tensione in entrata Vstupni napéti
50-60 Hz
max. 1,5A
<43 dB (A) Gerduschpegel Noise level Niveau de bruit Nivel de ruido Livello di rumore Hladina hluku
5. 40°C Zuldssige Permissible ambient Température Temperatura Temperatura ambien- | Pfipustnd teplota
Umgebungstemperatur temperature ambiante admissible | ambiente admisible te ammissibile okoli
Zuldssige Permissible ambient Température Temperatura Temperatura ambien- | Pfipustna teplota
10-50°C Umgebungstemperatur temperature ambiante admissible =~ ambiente admisible te ammissibile okoli
(Lagerung) (storage) (stockage) (almacenamiento) (stoccaggio) (skladovani)
(80% Zuldssige Permissible humidity = Humidité admissible Humedad admisible Umidita ammissibile Pfipustna vlhkost
° Luftfeuchtigkeit
50% Zuldssige Luftfeuch- Permissible humidity = Humidité admissible Humedad admisible Umidita ammissibile Pfipustna vlhkost
° tigkeit (Lagerung) (storage) (stockage) (almacenamiento) (stoccaggio) (skladovani)
180w/ Stromverbrauch in Power consumption Consommation électrique | Consumo de energia en Consumo di energia Spotfeba energie v provozu
<0,1 Watt Betrieb/Standby in operation/standby  en fonctionnement/veille = funcionamiento/espera in funzione/standby /pohotovostnim rezimu
D Schutzklasse Protection class Classe de protection Clase de proteccion Classe di protezione Trida ochrany
Il
70-120cm Tischhohe Table Height Hauteur de la table Altura de la mesa Altezza del tavolo Vyska stolu
58.6 cm Plattentragerlange Plate support length Longueur du support | Longitud del Lunghezza del Délka nosice desek
’ de plaque portaplacas portapiastre
Mindesttiefe Tisch- Minimum depth of a Profondeur minimale Anchura minima de un Profondita minima Minimalni hloubka
73,8 cm platte/Kufenldnge table top/skid length | d'un plateau de table/ tablero de mesa/longitud | del piano del tavolo/ desky stolu/délka
longueur du patin del patin lunghezza del pattino | liZiny
180 cm Maximale Breite einer ~ Maximum width of a Largeur maximale Anchura maxima de Larghezza massima Maximalni Sitka
Tischplatte table top d'un plateau de table = un tablero del piano del tavolo desky stolu
Lebensdauer: Durability: Avie: De porvida: Vita: DoZivotni:
10.000 Zyklen (durchschnitt- | Cycles (average use) Cycles (utilisation Ciclos (uso medio) Cicli (uso medio) Cykly (prdmérné
liche Nutzung) moyenne) pouziti)
10% Nutzungszyklus Duty cycle Cycle d'utilisation Ciclo de utilizacion Ciclo di utilizzo Cyklus vyuZiti
(1 minon/ 10% (1 Minuten an 10% (1 minute on 10% (1 minutes sur 10% (1 minutosen 9 10% (1 minuti su 10% (1 minuty na
9 min off) 9 Minuten aus) 9 minutes off) 9 minutes d'arrét) minutos de descuento) 9 minuti di pausa) 9 minut volna)
Material: Material: Matériau: Material: Materiale: Material:
Stahl & Kunststoff Steel and plastic Acier et plastique Acero y plastico Acciaio e plastica Ocel a plast
Nur fiir Innenrdume Indoor A utiliser a l'intéri- iiiSolo para uso Solo per uso Pouze pro vnitni
geeignet!!! use only!!! eur uniquement!!! interior!!! interno!!! pouZziti!!!
2 VXMKA
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Typenschilder

Type plates / Plaques de type / Placas de caracteristicas / Piastre tipo /
Typ desek

Hersteller
Manufacturer / Producteur / Productor / Produttore / Producent

Hammerbacher GmbH . DaimlerstraBe 4+6
D-92318 Neumarkt . Germany
info@hammerbachergmbh.de
www.hammerbachergmbh.de

GS-Zeichen erteilt fiir Schreibtisch:

GS mark issued for desk / Label GS délivré pour table /

Signo GS emitido para la mesa / GS segno emesso per la scrivania /
Znacka GS vydand pro stdl:

VXMKA12 120x 80 cm, 2 Hubsdulen
VXMKA16 160 x 80 cm, 2 Hubsdulen
VXMKA19 180 x 80 cm, 2 Hubsaulen

GS-Zeichen erteilt fiir:

GS mark issued for / Label GS délivré pour /
Signo GS emitido para / GS segno emesso per /
Znacka GS vydana pro:

DE pekore: Melaminharzbeschichtung
Ahorn, Grau, Buche, Nuss, Eiche, Asteiche

EN  Color: Melamine resin coated
Maple, Grey, Beech, Walnut, Oak, Knotty Oak

FR' Décors : revétement en résine de mélamine
Erable, gris, hétre, noyer, chéne, chéne vert

ES pecoracién: revestimiento de resina de melamina
Arce, gris, haya, nogal, roble, roble de asta

IT' pecori: rivestimento in resina melamminica
Acero, grigio, faggio, noce, quercia, quercia d'aste

z Dekory: Povlak z melaminové pryskyfice
Javor, Sedy, buk, ofech, dub, dub aste

Steuereinheit
Control unit / Unité de contrdle / Unidad de control / Unita di controllo
Ridici jednotka

HAMMERBACHER Hammerbacher GmbH

Biiro bestel... Daimlerstrasse 4-6
D - 92318 Neumarkt

Serie: VXMKA ¢ @

Baujahr: 2025 =) c €
Z1A1115750002

220-240V; 50-60Hz; max. 1,5A

Duty Cycle: 1 min on/9 min off
max. load 60 kg, Class Il N & E ﬁ
WEEE-Reg.-Nr.DE 34853279 —

gepriifte
Sicherheit

KDDY096

Input: 220-240VAC 50/60Hz 300VA
Output: 20VDC BA

Duty Cycle:Max.1min on/9min off
CAUTION:

NOTTO BE OPENED BY UNAUTHORIZED PERSONNEL!
[~——]
CHANGZHOU KAIDI ELECTRICAL INC. IF20

Jangcun Henglin Town Changzhou City Sangsu Province China

S500 XXOOKXXXX

SYNOOOOOOOOOX DY096-XXX/000837A xx-Vxx
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HAMMERBACHER

Biiro bestel... geliefert.

EG Konformitatserklarung

Declaration of conformity / Déclaration de conformité / Declaracion de conformidad /
Dichiarazione di conformita / Prohldseni o shodé

Hammerbacher GmbH . Daimlerstrafie 4 + 6
92318 Neumarkt . Germany

Produktangaben: Elektrisch hohenverstellbarer Schreibtisch

Product information: Electrically height-adjustable desk / Données concernant le produit : Bureau a réglage en hauteur électrique

Datos del producto: Bureau a réglage en hauteur électrique / Specifiche del prodotto: scrivania regolabile in altezza elettricamente / Udaje o vijrobku:
Psaci stdl s elektrickym nastavenim vysky

Serie
Series / Série /Serie /Serie / Série:
VXMKA

Artikelnummer
Article number / Réf. article / N.2 de art. / Codice articolo / Cislo vyrobku
VXMKA12, VXMKA16, VXMKA19

Baujahr ab
Year of construction from / Année de construction jusqu‘en / Afio de construccion hasta / Anno di fabbricazione fino al / Rok vyroby do roku
2019

DE pje oben bezeichnete Maschine entspricht den folgenden nationalen und internationalen Vorschriften.
2006 /42 [ EG Maschinenrichtlinie
2014 /30 / EU Richtlinie Uber elektromagnetische Vertraglichkeit
EMVG Gesetz zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit
RoHS Richtlinien 2011/65/EU
Eine vollstédndige technische Dokumentation ist vorhanden. Die zur Maschine gehdrende Betriebsanleitung liegt in der
Originalfassung vor.
Hiermit wird bestatigt, dass das die oben bezeichneten Produkte den genannten EG-Richtlinien entsprechen. Diese Erkldrung wird
ungiiltig, wenn die Produkte ohne unsere Zustimmung umgebaut oder verdndert werden.
Name und Adresse des Bevollmdchtigten fiir die Zusammenstellung der Dokumentation:
e Bernhard Hammerbacher, Daimlerstr. 6, 92318 Neumarkt/OPf.
e Unterschrift kann auf Verlangen vorgezeigt werden.

EN The machine named above complies to the following national and international regulations

2006 /42 [ EG Machinery guidelines

2014 /30 / EU Guidelines on electromagnetic compatibility

EMVG Electromagnetic Compatibility Act

RoHS Guidelines 2011/65/EU

Full technical documentation is available. The operating instructions for the machine are available in its original version.

We hereby confirm that the products named above correspond to the named EC guidelines. This declaration becomes invalid if the

products are converted or modified without our approval.

Name and address of the authorised person for the composition of documentation:
e Bernhard Hammerbacher, Daimlerstr. 6, 92318 Neumarkt/OPf.
e The signature is only available in the original and can be presented on request.
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FR  La machine désignée ci-dessus correspond aux réglementations nationales et internationales suivantes :
2006 /42 / Directive CE sur les machines
2014 /30 / Directive européenne sur la compatibilité électromagnétique
EMVG Loi sur la compatibilité électromagnétique
Directives RoHS 2011/65/EU
Une documentation technique compléte est disponible. Le manuel d‘exploitation correspondant a la machine est disponible dans
sa version d‘origine.
Par la présente, nous confirmons que les produits désignés ci-dessus satisfont aux directives CE indiquées. La présente déclaration
devient invalide si les produits sont transformés ou modifiés sans notre accord.
Nom et adresse du responsable de la compilation de la documentation:
e Bernhard Hammerbacher, Daimlerstr. 6, 92318 Neumarkt/OPf.
e La signature n‘est disponible qu‘en original et peut étre présentée sur demande.

ES La maquina arriba indicada cumple las siguientes normas nacionales e internacionales:

® 2006 /42 / Directiva de maquinas de la CE

® 2014 /30 / Directiva de Compatibilidad Electromagnética de la UE

e Ley de Compatibilidad Electromagnética EMVG

¢ Directivas RoHS 2011/65/UE
Esta disponible en una documentacién técnica completa. Existe el manual de instrucciones relativo a la maquina en su version
original.
Por la presente, se certifica que los productos arriba mencionados cumplen las Directivas CE indicadas. Esta declaraciéon quedara
invalidada si se transforman o modifican los productos sin nuestro consentimiento.
Nombre y direccién de la persona autorizada para la elaboracién de la documentacion:

e Bernhard Hammerbacher, Daimlerstr. 6, 92318 Neumarkt/OPf.

e Solo el original va firmado y se mostrara previo requerimiento.

IT Lamacchina precedentemente descritta soddisfa le disposizioni nazionali ed internazionali riportate di seguito.
2006 /42 [ Direttiva Macchine CE
2014 /30 / Direttiva UE sulla compatibilita elettromagnetica
Legge sulla compatibilita elettromagnetica EMVG

e Direttive RoOHS 2011/65/UE
La documentazione tecnica completa risulta disponibile. Le istruzioni per l‘uso relative alla macchina sono disponibili nella
versione originale.
Con il presente atto si dichiara che i prodotti precedentemente descritti soddisfano le direttive CE specificate. La presente
dichiarazione risulta nulla nel caso in cui i prodotti siano alterati o modificati senza |‘approvazione del produttore.
Il nominativo e il recapito del responsabile della redazione della documentazione sono riportati di seguito:

e Bernhard Hammerbacher, Daimlerstr. 6, 92318 Neumarkt/OPf.

e Lafirma é disponibile solo nella versione originale ed € possibile presentarla su richiesta.

CZ vyse popsany stroj vyhovuje nasledujicim narodnim a mezinarodnim pfedpisiim:
2006/42/EG Smérnice o strojnich zafizenich
2014 /30 / Smérnice EU o elektromagnetické kompatibilité
Zéakon o elektromagnetické kompatibilité EMVG
Smérnice RoHS 2011/65/EU
Kompletni technicka dokumentace je k dispozici. Provozni navod ke stroji je k dispozici v originalnim znénf.
Timto potvrzujeme, Ze vySe vyjmenované vyrobky spliuji uvedené smérnice ES.
Toto prohlaseni bude neplatné, kdyZ se vyrobky zméni nebo upravi bez naSeho souhlasu.
Jméno a adresa zplnomocnéného zastupce pro sestavovani dokumentace:

e Bernhard Hammerbacher, Daimlerstr. 6, 92318 Neumarkt/OPf.

¢ Podpis je k dispozici pouze v origindlnim znéni a mGZe byt predloZen na pozadani.

B. Hammerbacher (Geschiftsfiihrung / Management)

30/04/2022
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Montageanleitung
VXMKA

Assembly instructions /

®

Instructions de montage Rechts
Instrucciones de montaje /
Istruzioni per il montaggio
Navod k montazi
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Deutsch

Fehlerbehebung

zu den
Séulen Problem Mégliche Ursache Losung
Kabel oder Anschliisse schadhaft. Alle Anschliisse priifen. Stromzufuhr
einwandfrei?
Gestell bewegt Wenn die Anschliisse kontrolliert Ersetzten Sie das Bedienteil.
sich nicht. wurden, kann das Bedienteil

schadhaft sein.

Fehlerin der Steuerung. Neustart des Systems durchfiihren

Sollte Thr Problem nicht in der obigen Liste behandelt sein, setzen Sie sich bitte mit dem Kundendienst in
Verbindung.

“Strom”

10x ©® _ Anschluss elektrischer Komponeten

Vor Inbetriebnahme des Tisches:

; e alle Komponenten fest verschrauben!!

RESET ! e Bitte verwenden Sie die beigefiigten KABELHALTER (G) und befestigen Sie diese mit SCHRAUBE (E),
sodass keine Kabel frei an der Tischplatte hdangen.

e Bedenken Sie unbedingt, dass ihr Tischgestell hohenverstellbar ist. Die Kabel der elektrischen
Komponenten diirfen wahrend der Héhenverstellung nicht eingeschrankt sein und miissen der
maximalen Verstellhéhe folgen kénnen.

e Das Steuergerdt mit dem "Gyrosensor" muss sich in einer horizontalen Position befinden und fest
verschraubt sein!

Bitte nun "Reset" ausfilhren = Reset
¢ Fiihren Sie einen "Reset" in regelméafligen Abstanden durch - mindestens 1 x im Monat.

12 VXMKA 13 VXMKA



RESET:
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Deutsch

RESET - Ppiticht vor Inbetriebnahme VXMKA/VXDKB 11/2024

114414
Vor Inbetriebnahme muss der Tisch:

e anseinerrichtigen Position stehen,

e das Steuergerdt mit dem "Gyrosensor" muss sich in einer horizontalen Position befinden und fest
verschraubt sein It. Montageanleitung,

e muf der Strom angeschlossen sein,

e muss eine Referenzfahrt "RESET" des Tisches durchgefiihrt werden.

Vergewissern Sie sich vor jeder Nutzung, dass weder Objekte noch Personen oder Tiere der
Hohenverstellung im Weg sind.

Missen die Kabel vom Motor bzw. vom Bedienteil getrennt werden, so ist vorher stets das Netzteil vom
Strom zu trennen.

e Sollte das Gestell zu irgendeinem Zeitpunkt nicht mehr ordnungsgemaf
funktionieren, fiihren Sie bitte immer erst einen "RESET" durch.

e Bitte RESET in regelmdfigen Abstdnden z.B. 1x pro Monat wiederholen!

e Nach langerem Betrieb des Tisches kann es zu leichten Hubdifferenzen zwischen den Sdulen
kommen (Tisch steht leicht ,,schief*). Durch eine RESET-Fahrt wird diese Hohendifferenz wie-
der beseitigt.

¢ Durchzufiihren ist der RESET vor dem ersten Betrieb, nach Installieren des Tisches, oder nach
Austausch von Teilen.

RESET-Modus

Beim erstmaligen Anschluss des Netzteils an die Stromzufuhr, ist die Hohenverstellfunktion nur im Reset-
Modus zu betéatigen.

Wahrend des Reset kann das Gestell nur abwarts gefahren werden. Um diesen Vorgang abzuschlieen und
das Gestell normal bedienen zu konnen, befolgen Sie bitte unbedingt folgende Schritte:

Tasten “AUF“ und “AB“ gleichzeitig
ldnger als 3 Sekunden gedriickt halten.

Der Tisch bewegt sich mit halber
Geschwindigkeit nach unten.

Hubsadulen bewegen sich auf die unterste
RES ET Tasten “AUF“ und “AB“ gedriickt halten. | Position, fahren ca. 2-5 mm zuriick und
stoppen dann.

Gleichzeitig Tasten “AUF*“ und “AB*

Die Initialisierung ist abgeschlossen.
loslassen.

Das Gestell lasst sich jetzt normal betdtigen und durch driicken der “AUF“ oder “AB* Taste in die
gewiinschte Position fahren. Das Gestell stoppt, sobald die Tasten losgelassen werden.
Der Initialisierungsvorgang muss immer vollstandig beendet werden.

Auf n Ab

WEEE-Reg.-Nr. DE 34853279

VXMKA / VXDKB

FEHLERCODELISTE

Wichtiger Hinweis

Deutsch

Der Initialisierungsvorgang muss vor dem ersten Betrieb nach Installieren des Tisches oder nach Austausch
von Teilen abgeschlossen sein.

Fehlercode

Mégliche Ursache

Losung

Es wird kein
Fehlercode an-

Die Hubsaulen lassen
sich

1. Tasten "AUF" und "AB" gleichzeitig langer fiir
3 Sekunden gedriickt halten. Die Hubsadulen bewegen
sich mit halber Geschwindigkeit der normalen
Hubgeschwindigkeit nach unten.

2. Tasten gedriickt halten. Die Hubsdulen bewegen sich auf

2. Die Tischplatte ist in
einer geneigten
Position.

gezeigt nichtverstellen. die unterste Position und fahren dann 2 - 5 mm zuriick.
3. Gleichzeitig loslassen. Die Initialisierung ist
abgeschlossen.
Die Verbindung zwischen | 1. Uberpriifen Sie ob sich die Verbindungskabel zwischen
E01 den Hubsdulen und der den Hubsdulen und der Steuereinheit gelost haben.
Steuereinheit ist getrennt | 2. Innenteile der Hubsaule sind beschadigt, die Hubsdule
und zeigt EO1 an. muss ausgewechselt werden.
. Stoppen Sie den Betrieb, und reduzieren Sie das Gewicht
E03 Uberlastung auf dem Schreibtisch.
E04 1. Neustart des Systems durchfiihren.
2. “Reset” nicht erfolgreich, Steuereinheit tauschen.
Der Handschalter zeigt 1. Stellen Sie die Taste zuriick, um zu einem normalen
EO5 30 Sekunden lang EO5 Druck oder Popup Zustand zuriickzukehren.
an. 2. Ersetzen Sie den Handschalter.
R 1. Verbindungsstatus des Adapters oder des manuellen
Kommunikations- he
E06 unterbrechun Handschalter am Steuergerat priifen.
& 2.,,Reset” nicht erfolgreich, Steuereinheit tauschen.
E07 st ll-l-lzrr]lzr;i:aslttilrl:ins% Steht die Hohenanzeige unter Null, muss die Hohe tiber Null
. korrigiert werden.
negativ.
1. Uberpriifen Sie, ob ein Kabel beschédigt ist, und tauschen
E08 Kabelbruch verursacht Sie dieses gegebenenfalls aus.
Kurzschluss. 2.Schalten Sie das Gerat wieder ein, wenn die Stérung
weiterhin besteht, tiberpriifen Sie die Hubsaulen.
E09 ﬁﬂzvglsrl;;udné:j;g Der Schreibtisch muss neu initialisiert werden ,,Reset”.
In der Steuerune tritt eine Unterbrechen Sie die Stromversorgung der Steuerung fiir 1
E10 . & Minute. Wenn die Storung weiterhin besteht, tauschen Sie
Storung auf. .
die Steuerung aus.
1. Der Empfindlichkeits- 1. Die Kommunikation des Empfindlichkeitsmodus des
modus des Gyro . . .
. GyroSensors funktioniert nicht ordnungsgemaf3. Trennen
Sensors funktioniert S ..
E12 nicht. Sie die Stromversorgung fiir 10 Sekunden.

2.Richten Sie die Tischplatte waagerecht aus.
3. Die Steuereinheit muss fest mit dem Tisch verbunden
sein.

VXMKA / VXDKB




SPEICHERN VON POSITIONEN

Deutsch

Deutsch

(7)
Einstellung:

Container-Stopp

Driicken und halten die Taste “Auf“ oder
“AB“, dann loslassen.

Stellen Sie die Position der Hubsdulen auf
die gewiinschte Hohe ein.

Die Taste "S" gedriickt halten, dann die
Taste "1" dazu gedriickt halten fiir ca.

Buchstabe _L_ wird angezeigt. Das
bedeutet, dass der Tisch in der untersten

(unterer Stopp) . . o . .
4 Sekunden bis _L_aufdem Display Position gesperrt ist, auf die er bewegt
erscheint. werden kann.
Lassen Sie die Tasten los. Fertig

(8.) Driicken und halten Sie die Taste “Auf* Stellen Sie die Position der Hubsdulen auf

Einstellung:

Fenster-Stopp
(oberer Stopp)

oder “AB“, dann loslassen.

die gewiinschte Hohe ein.

Die Taste "S" gedriickt halten, dann
dazu die Taste "3" gedriickt halten fiir
ca. 6 Sekunden bis der Buchstaben “’L™
erscheint.

Das bedeutet, dass der Tisch in der
obersten Position gesperrt ist, auf die er
bewegt werden kann.

(2) !‘)AUF;:ZI] ddruclizg‘tj.nddhalten QerT?]iten Das Gestell stoppt sobald die Taste
Hoheneinstellung ut-oder I die gewunschte losgelassen wird.
Position fahren.
(3) EXJ?‘I:] gldrz:I‘(‘Kgf?nddr}zltzr\:vﬂirszﬁzen Das Gestell stoppt sobald die Taste
Speichern von Position fah & losgelassen wird.
Hohenpositionen osttion fanren.
Driicken Sie innerhalb von 3 Sekunden . . .
auf die Taste “S* Das Display fangt an zu blinken.
Driicken Sie innerhalb von 3Sekunden Die Position ist nun fest zespeichert
auf die Tasten 1, 2 oder 3. gesp )
(4.)
Anfahren Taste 1. 2 oder 3 driicken und halten Der Tisch fahrt auf die entsprechend
gespeicherter ’ ) gespeicherte Position.
Positionen
(5.) Die Taste "S" fiir 2 Sekunden driicken
Displavanzeige und halten, C e . . . o
.p yanzels dann zusétzlich die “AB“ Taste driicken Ple Hlohgpanzelge wird zwischen "cm* und
zwischen . . .. Zoll" gedndert.
. und beide zusammen widerum fiir ca. 4
Zentimeter und Sekund driickt halt
Zoll auswdhlen ekunden gedruckt haften.

@ Das Tischgestell kann nicht iiber die fixierte Position fahren.Die Speicherposition(en)
oberhalb der gesperrten Position gehen verloren.

Lassen Sie die Taste los.

Umstellung erfolgt.

@ Im Zollformat betrédgt die angezeigte Verstellbarkeit der Héhe 0,5 Zoll,
wéahren im Zentimeterformat ganze 1cm angezeigt werden.

(9.

Container-Stopp/
Fenster- Stopp

Die Taste "S" gedriickt halten, dann

Taste 2 dazu gedriickt halten fiir ca.

6 Sekunden bis “C” auf dem Display
erscheint.

Buchstabe “C” wird im Display angezeigt.
Das bedeutet, dass der Container-Stopp
oder Fenster-Stopp entsperrt ist und der
Tisch den vollen Hub befahren kann.

(6.

Anzeige im
Display mit
der tatsdachlich
gemessenen
Tischhohe
vergleichen

Tischhdhe in beliebiger Hohe anfahren,
empfohlen wird aber die unterste
Position.

Die Taste “S“ gedriickt halten, dazu
Taste “Auf“ gedriickt halten und ca. 6
Sekunden warten.

Lassen Sie beiden Tasten los, und
klicken Sie die Taste “Auf“ oder “AB*“ um
die erste Zahl zu andern.

Klicken Sie auf die Taste “S*.

Klicken Sie auf die Taste “Auf“ oder “AB“,
um die zweite Zahl zu andern.

Klicken Sie auf die Taste “S*.

Klicken Sie auf die Taste “Auf“ oder “AB*,
um die dritte Zahl zu dandern.

Klicken Sie auf die Taste “S*.
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Messen Sie die tatsdachliche Tischhohe
und notieren Sie die Zahl in Zoll oder in
Zentimeter.

Die erste Zahl beginnt zu blinken.

Hohenangabe korrigieren.

Die erste korrigierte Zahl ist gespeichert.
Die zweite Zahl beginnt zu blinken.

Hohenangabe korrigieren.

Die zweite korrigierte Zahl ist gespeichert.
Die dritte Zahl beginnt zu blinken.

Hohenangabe korrigieren.

Einstellung ist gespeichert.

entsperren
Lassen Sie die Tasten los. Fertig
(10.)
Stellen Sie die Driicken und hq!ten Taste "S", fur 6 auf dem Display blinkt * - - -”
Empfindlichkeit Sekunden gedriickt.
des
Lageerkennungs- “r__o» : :
sensor ein Lassen Sie die Taste "S", los. Und G—2” oder letzte Einstellung blinkt auf

driicken Sie die Taste "3".

dem Display und zeigt die Empfindlichkeit
des aktuellen Level 2.

Driicken die Taste “Auf“ oder “AB“um
die Empfindlichkeit zu dndern oder zu
deaktivieren.

Die Empfindlichkeit hat 4 Stufen:

“G _ O” , “G - 1” s “G _ 2” “G - 3”

"G - 0” Lageerkennungssensor ist deaktiviert.
“G-1” zeigt die Empfindlichkeit in der niedrigsten Stufe,"G-3" zeigt die Empfindlichkeit

in der hochsten Stufe.

Driicken Sie Taste “S” fiir 6 Sekunden.

Einstellung ist gespeichert.

@ Wenn ein Reset durchgefiihrt wird, wird auch die Empfindlichkeit auf Stufe 2 zuriickgesetzt.
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VXMKA / VXDKB

Troubleshooting

English

Problem

Possible cause

Solution

Height adjustment
does not work

Cables or connectors defective.

Check cables for damages and if necessary
replace them. Power in order?

If cables and connectors have been
checked a possible cause could be a
defective UP and DOWN switch.

Replace UP and DOWN switch.

Errorin the control unit.

Initialize restart.

If your problem couldn’t be solved or is not listed here, please contact your customer
service for further advise.

Connecting the electrical components

Before putting the table into operation:
e screw all components tightly together!!
* Please use the enclosed cable holder (G) and fix it with screw (E), so that no cables hang freely under

the desk.

e Keep in mind that the desk which you are assembling is height adjustable. The cables of the electrical
components must be able to freely follow the movement of the desk

e The control unit with the "Gyrosensor" must be in a horizontal position and screwed tight!

Please carry out "Reset" now => Reset

e Carryout a "Reset" at regular intervals - at least 1 x per month.
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ERROR CODE LIST

RESET - obligations prior to initial operation VXMKA/VXDKB 11/2024

114414

Before initial operation the table

e must bein the correct position,

e the control unit with the "Gyrosensor" must be in a horizontal position and screwed tight according to
the assembly instructions,

e the power must be connected,

e areference drive "RESET" must be carried out on the table.

Before each use, make sure that neither objects, persons nor animals are in the way of the height
adjustment.

If it is necessary to disconnect the cables from the motor or the control unit, always disconnect the power
supply unit from the electricity supply beforehand.

e Ifatany time the rack should no longer function properly, always carry out
a "RESET" first.

¢ Please repeat the reset at regular intervals, e.g. 1x per month!

e After longer operation of the table it is possible for slight lift diff erences to occur between the
columns (the table is slightly ‘tilted’). This difference in height is
resolved by carrying out a RESET drive.

¢ The reset must be carried out before the first operation, after installation of the table or after
replacement of parts

RESET-MODE

The first time you put in the plug of the power supply into the socket, the height adjustment can only be
operated in the reset-mode.

As long as the reset-mode is enabled, the system can only move downward. To end the reset-mode and use
the system normally, please follow the next steps:

Important NOTE

Initialization procedure is mandatory when column assembly is done and column parts are replaced
otherwise column is not allowed o work.

code of errors

Possible cause

Solution

No error code is

The column cannot be

Press over 3 seconds Column goes down at half speed of
normal.
Hold Column reaches lowest position then bounce back by

Press and hold “UP” and “DOWN”
simultaneously more than 3 seconds.

Legs begin to move down at a half speed of
normal operation.

Legs move down to the lowest position and
rebound 2-5 mm,
then stop.

RESET | xeep pressing “up” and “Down".

Release “UP” and “DOWN” together. Initialization is completed.

The system can be operated normally now. Press and hold the “UP” or “DOWN” button to move the system
to the desired height.The system stops when you release the buttons. initialization procedure must be
completed.

displayed move 2 - 5mm then stops moving.
Release Initialization completes.
Linkage between Link cable of columns and control box is loosed, check it.
columns and control .
EO1 L Internal parts damaged in columns, need to change
box is disconnected, columns
displaying EO1 )
EO3 Overload Stop operation to reduce desktop load.
E04 Initialize restart.
"Reset" unsuccessful, replace control unit
Handset reading Handset keys stuck, check handset and pluck keys to
EO5 unchanged value in 30 normal.
seconds displaying EO5. | Replace the Bluetooth handset.
Communication Check the connection status of the Bluetooth adapter or
EO6 . . Bluetooth manual controller and the control box.
interruption " " .
Reset" unsuccessful, replace control uni.
E07 Too low height setting of | Handset height setting below zero, need to correct the
handset which is minus. | height higher than zero.
1. Checkif there is cable damage and change if necessary.
Cable broken causes . . > .
EO8 L 2. Give power again if malfunction still there then need to
short circuit
check columns.
E09 Hall counting abnormal Initialize restart
E10 Malfunction occures Cut off control box power and cool it for 1 minutes, if
inside control box malfunction still there then change control box.
1. The se'nS|t|V|ty 1. The communication of sensitivity induction mode of gyro
induction mode .
of gyro sensor is sensor does not work properly, disconnect the power for
E12 10 seconds.

upP u Down

WEEE-Reg.-Nr. DE 34853279
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malfunctional
2.The tabletopisinan
inclined position

2. Straight the tabletop horizontally.
3. The control unit must be fixed to the table.
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SAVING POSITIONS

English

English

(2)
Height setting

Move to the desired position by pressing
and holding the "Up" or "Down" button.

The system stops as soon as the button is
released.

(7.) Press and hold button “Up” or “Down”, | Run the legs to the position you want the
Lock the bottom then release. table top to be.
stroke limit “ L ”isindi
i Press and hold button “S“, then press Letter °_L_"is mdmg’ged on the screen.
o That means the position is locked at the
and hold button “1“, for about 4 o
lowest position that the table can be
seconds.
moved to.
Release the buttons. Completed
(8.) Press and hold “Up” or “Down”, then Run the legs to the position you want the
Lock the top release table top to be.

stroke limit

Press and hold button “S“, then press
and hold button “3*, for about 6
seconds. Letter “'L™” is indicated on the
screen.

That means the position is locked at the
highest position that the table can be
moved to

Legs aren’t able to run above the locked position
@ Memory position(s) are/is above the locked

position will be lost even after the table is unlocked.

(3) Move to the desired position by pressing | The system stops as soon as the button is
Set memory and holding the "Up" or "Down" button. | released.
't' H “C” \ithi
positions Press Click button “S” within next 3 The display starts to flash.
seconds.
Click button “1” or “2” or “3” within Position “1” or “2” or “3” is saved.
next 3 seconds.
(4)
Approach Press and hold the button. The table moves to the stored position.
P
memory
positions
(5.) Press and hold button “S* for about 2
seconds, then additionally press and The height information will be changed
Toggle the w . . .
display unit hold “Down” both together, keep about | between centimerters and inches.
format 4 seconds.

Release the button

Completed.

@g In inch format, the displayed height adjustability is 0.5 inch,
while in centimetre format a whole 1cm is displayed.

(6.

Verify the display
switch data to
table height

Set the table at any height,
recommended at the bottom position.

Press and hold button “S“, then press
and hold button “Up”, keep about 6
seconds.

Release the buttons, then click “Up” or
“Down” to change the first number.

Click button “S*,

Click “Up” or “Down” to change the
second number

Click button “S*,

Click “Up” or “Down” to change the third
number

Click button “S*,
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Measure the table actual height and
write down the numberin inches orin
centimeters.

The first number is flashing on the screen

Change height correctly.

The first corrected number is saved.
The second number is flashing on the
screen

Change height correctly.

The second corrected number is saved.
The third number is flashing on the screen

Change height correctly.

Completed

(9.) Press and hold button “S“, then press Letter “C” is indicated on the screen. That
Unlock the stroke and hold button “2%, keep about 6 means the table’s unlocked and can be
seconds. moved in full range
Release the buttons Completed
(10.)
Adjust the Press an hold button “S“, for about 6 «___»is flashing on the scree
sensitivity seconds
of gyro anti-
collision

Release the "S" key. And press the "3"
key.

G—2” is flashing on the screen shows the
sensitivity is level 2.

Press “Up” or “Down” to change the
sensitivity or deactivate.

The sensitivity has 4 levels:

“G_O” s “G_l” , “G_2” s “G_3”
“G—0” shows the sensitivity is useless.

“G—1"shows the lowest sensitivity level,“G—3"shows the highest sensitivity level.

Press button "S" for about 6 seconds.

Finish the setting

@ Whatever current sensitivity level setting is, every time the resetting of the sensitivity is level 2.
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DEPANNAGE

Francais

Probléeme

Cause possible

Solution

Le cadre ne bouge
pas.

Cable ou connexions défectueux.

Vérifiez toutes les connexions électriques.
L'alimentation électrique est correcte ?

Si les connexions ont été vérifiées,
le panneau de commande peut étre
défectueux.

Remplacez le panneau de commande.

Erreur dans le systéme de contrdle.

Redémarrer le systéme

Sivotre probléme n'est pas couvert par la liste ci-dessus, veuillez contacter le service clientéle.

CONNEXION DES COMPOSANTS ELECTRIQUES

Avant de mettre la table en service:

e vissez fermement tous les composants !

e Veuillez utiliser les porte-cables (G) fournis et les fixer avec la vis (E) afin qu'aucun cable ne pende
librement sur le plateau.

e |l estessentiel de se rappeler que le cadre de votre table est réglable en hauteur. Les cdbles des
composants électriques ne doivent pas étre entravés pendant le réglage de la hauteur et doivent
pouvoir suivre la hauteur maximale de réglage.

e ['unité de commande avec le "capteur gyroscopique" doit étre en position horizontale et
solidement vissée !

Veuillez maintenant exécuter "Reset" =» Reset
Effectuez une "réinitialisation" a intervalles réguliers - au moins une fois par mois.
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REINITIALISATION - obligatoire avant la mise en service VXMKA/VXDKB  11/2024

114414

Avant la mise en service, la table doit

e dans sa position correcte,

e |'unité de commande avec le "capteur gyroscopique" doit étre en position horizontale et solidement
vissée conformément aux instructions d'installation,

e ['alimentation doit étre connectée,

e une "remise a zéro" de la table doit étre effectuée lors d'une exécution de référence "RESET".

Francais

Avant chaque utilisation, assurez-vous qu'aucun objet, personne ou animal ne se trouve dans la zone de
réglage de la hauteur.
Si les cables doivent étre débranchés du moteur ou de 'unité de commande, débranchez toujours au
préalable l'alimentation électrique du réseau.

e Si, a un moment quelconque, le cadre ne fonctionne plus correctement, veuillez toujours

veuillez toujours effectuer d'abord une réinitialisation "RESET".

e Veuillez répéter la réinitialisation a intervalles réguliers, par exemple une fois par mois !

e Apreés un fonctionnement prolongé de la table, il peut y avoir de légéres différences de soulé-
vement entre les colonnes (la table est légérement "de travers"). Cette différence de hauteur
est éliminée par un mouvement de RESET.

e Laréinitialisation doit étre effectuée avant la premiére opération, aprés l'installation de la
table ou aprés le remplacement de piéces.

RESET-Modus

Lorsque le bloc d'alimentation est connecté a l'alimentation électrique pour la premiére fois, la fonction

de réglage de la hauteur ne peut étre utilisée qu'en mode de réinitialisation.

Pendant la réinitialisation, le cadre ne peut étre déplacé que vers le bas. Pour mener a bien cette
procédure et faire fonctionner le cadre normalement, veillez a suivre les étapes ci-dessous :

Francais

LISTE DES CODES D'ERREUR

Note importante

Le processus d'initialisation doit étre achevé avant la premiére opération apreés l'installation de la table ou
le remplacement de piéces.

Code d'erreur

Cause possible

Solution

1. Appuyez simultanément sur les boutons "UP" et "DOWN"
et maintenez-les enfoncés pendant plus de 30 secondes.
3 secondes. Les colonnes de levage se déplacent vers le

RESET

Appuyez simultanément sur les touches
"UP" et "DOWN" et maintenez-les
enfoncées pendant plus de 3 secondes.

La table se déplace vers le bas a la moitié de

sa vitesse.

Maintenez les touches "UP" et "DOWN"
enfoncées.

Les colonnes de levage se déplacent jusqu'a
la position la plus basse, reculent d'environ 2
a 5 mm, puis s'arrétent.

Reldchez les touches "UP" et "DOWN"
en méme temps.

L'initialisation est terminée.

Le cadre peut maintenant étre utilisé normalement et déplacé dans la position souhaitée en appuyant sur
le bouton "UP" ou "DOWN". Le cadre s'arréte dés que les boutons sont relachés.
Le processus d'initialisation doit toujours étre achevé.

en haut "UP"

oy

en bas "DOWN"
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Aucun code Les colonnes de levage bas a la moitié de la vitesse de levage normale.
d'erreur n'est ne peuvent pas étre 2. Gardez les boutons enfoncés. Les colonnes de levage se
affiché non réglable. déplacent jusqu'a la position la plus basse, puis reculent
de2a5mm.
3. Relachez les touches simultanément. L'initialisation est
terminée.
La connexion entre les 1. Vérifiez si les cables de connexion entre les colonnes de
colonnes de levage et D P )
L N levage et l'unité de commande se sont détachés.
EO1 ['unité de contrdle est i .
. P . 2.Les piéces internes de la colonne de levage sont
déconnectée et affiche ) o B
E01 endommageées, la colonne de levage doit étre remplacée.
EO3 Surcharge Arrétez l'opération et réduisez le poids sur le bureau.
E04 1.Redémarrer le systéme.
2. "Reset" n'a pas réussi, remplacer 'unité de contrdle
1. Réinitialisez le bouton pour revenir a un état normal
EO5 Le combiné affiche EO5 d'impression ou d'affichage. Etat de l'impression ou du
pendant 30 secondes. popup.
2.Remplacer le combiné.
. 1. Vérifiez 'état de connexion de |'adaptateur ou du
Communication S N
E06 . . combiné manuel sur l'unité de commande.
interruption " v . . L e
2."Reset" n'a pas réussi, remplacer l'unité de commande.
Le réglage de la hauteur Si l'affichage de |'altitude est inférieur a zéro, l'altitude doit
EO7 de la commande ~ . P
P étre corrigée au-dessus de zéro.
manuelle est négatif.
1. Vérifiez si un cable est endommagé et remplacez-le si
E08 La rupture du cable nécessaire.
provoque un court-circuit | 2. Remettez l'appareil en marche, si le défaut persiste,
vérifiez les colonnes de levage.
E09 Déviation de la rotation Le pupitre doit étre réinitialisé "Reset".
du moteur
Un défaut se produit Interrompre 'alimentation électrique de l'unité de
E10 dans le systéme de commande pendant 1 minute. Si le défaut persiste,
contrdle. remplacez l'unité de commande.
1.Le mode de 1.La communication du mode de sensibilité du
sensibilité du capteur GyroSensor ne fonctionne pas correctement. Débranchez
E12 gyroscopique ne l'alimentation électrique pendant 10 secondes.

fonctionne pas.
2. Le plateau de la table est
en position inclinée.

2. Aligner le plateau de la table horizontalement.
3. L'unité de commande doit étre fermement connectée a la
table.
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SAUVEGARDE DES POSITIONS

Francais

(2) Déplacez-vous vers la position souhaitée a1
. Le cadre s'arréte dés que le bouton est
Réglage de la en appuyant et en maintenant le bouton relaché
hauteur "Haut" ou "Bas". '
(3) Déplacez-vous vers la position souhaitée

Sauvegarde des
positions en

en appuyant et en maintenant le bouton
"Haut" ou "Bas".

Le cadre s'arréte dés que le bouton est
relaché.

(7)
Cadre:

Butée du
conteneur (butée
inférieure)

Appuyez sur le bouton "Haut" ou "Bas" et
maintenez-le enfoncé, puis relachez-le.

Réglez la position des colonnes de levage
a la hauteur souhaitée.

Appuyez sur la touche "S" et maintenez-
la enfoncée, puis appuyez sur la touche
"1" pendant environ 4 secondes jusqu'a
ce que _L_ apparaisse a l'écran.

La lettre _L_ s'affiche. Cela signifie que
la table est verrouillée dans la position
la plus basse a laquelle elle peut étre
déplacée.

Relachez les boutons.

Fini

(8)
Cadre :

Arrét de fenétre
(arrét supérieur)

Appuyez sur le bouton "Haut" ou "Bas" et
maintenez-le enfoncé, puis relachez-le.

Réglez la position des colonnes de levage
a la hauteur souhaitée.

Appuyez et maintenez la touche "S",
puis appuyez et maintenez la touche "3"
pendant environ 6 secondes jusqu'a ce
que la lettre ""L™" apparaisse.

Cela signifie que la table est verrouillée
dans la position supérieure a laquelle elle
peut étre déplacée.

hauteur S . s g
Appuyez sur le bouton "5 dans les 3 L'affichage commence a clignoter.
secondes.
Appuyez sur les boutons 1, 2 ou 3 dans | La position est maintenant stockée de
les 3 secondes. facon permanente.

(4)

Approche Appuyez sur le bouton 1, 2 ou 3 et La table se déplace vers la position

Positions maintenez-le enfoncé. mémorisée correspondante.

stockées

(5.) Appuyez sur la touche "S" et maintenez-la

Sélectionner
'affichage entre
centimétres et
pouces

enfoncée pendant 2 secondes, puis appuyez
en plus sur le bouton "DOWN" et maintenez les
deux ensemble pendant environ 4 secondes.

L'affichage de la hauteur passe de "cm" a
“inch".

@ Le cadre de la table ne peut pas se déplacer au-dela de la position fixe.
La ou les positions de la mémoire au-dessus de la position verrouillée sont perdus.

Reldachez le bouton.

Le changement a lieu.

@ En format pouce, le réglage de la hauteur affichée est de 0,5 pouce,
alors qu'au format centimétre, la hauteur est affichée comme 1 cm.

(6.)

Comparez
'affichage avec
la hauteur de
table réellement
mesurée.

La table peut étre déplacée a n'importe
quelle hauteur, mais la position la plus
basse est recommandée.

Appuyez et maintenez la touche "S", puis
appuyez et maintenez la touche "Up" et
attendez environ 6 secondes.

Relachez les deux boutons et cliquez sur
le bouton "Haut" ou "Bas" pour modifier
le premier chiffre.

Cliquez sur le bouton "S".

Cliquez sur le bouton "Haut" ou "Bas"
pour modifier le deuxiéme chiffre.

Cliguez sur le bouton "S".

Cliquez sur le bouton "Up" ou "Down"
pour modifier le troisiéme chiffre.

Cliguez sur le bouton "S".
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Mesurez la hauteur réelle de la table
et notez le nombre en pouces ou en
centimetres.

Le premier numéro commence a clignoter.

Corrigez l'altitude.

Le premier numéro corrigé est enregistré.
Le deuxiéme numéro commence a clignoter.

Corrigez l'altitude.

Le deuxiéme numéro corrigé est mémorisé.
Le troisiéme numéro commence a clignoter.

Corrigez l'altitude.

Le réglage est sauvegardé.

(9.) Appuyez sur la touche "S" et maintenez- | La lettre "C" s'affiche a ['écran. Cela
Arrét du la enfoncée, puis appuyez sur la touche | signifie que la butée du conteneur ou de
conteneur/ 2 pendant environ 6 secondes jusqu'a ce | la fenétre est déverrouillée et que la table
Déverrouillage de que "C" apparaisse a l'écran. peut parcourir toute sa course.
Varrét de fenétre Relachez les boutons. Fini
(10.) Appuyez sur le bouton "S" et maintenez- | , ., .. < s
) ---"clignote a 'écran.
Réglez la le enfoncé pendant 6 secondes.
sensibilité du . e "G-2" ou le dernier réglage clignote a
capteur de fj&iﬁze,g‘,? touche 'S". Et appuyez sur la ['écran et indique la sensibilité du niveau
détection de ’ 2 actuel.
osition.

(F:)apteur Appuyez sur le bouton "Up" ou

"Down" pour modifier ou désactiver la La sensibilité a 4 niveaux:

sensibilité.

IIG . OII , IIG - 1II s IIG . 2II IIG . 3II

Le capteur de détection de la position "G - 0" est désactivé.

"G-1"indique la sensibilité au niveau le plus bas, "G-3" indique la sensibilité au

niveau le plus élevé.

Appuyez sur le bouton "S" pendant 6 Le réglage est sauvegards.

secondes.
@_g Lorsqu'une réinitialisation est effectuée, la sensibilité est également réinitialisée au niveau 2.
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SOLUCION DE PROBLEMAS

Espaiol

Problema Posible causa

Solucion

Cable o conexiones defectuosas.

Compruebe todas las conexiones. ;Fuente de
alimentacion correcta?

El marco no se Si se han comprobado las
mueve. conexiones, es posible que el panel
de control esté defectuoso.

Vuelva a colocar el panel de control.

Error en el sistema de control.

Reiniciar el sistema

Si su problema no esta contemplado en la lista anterior, pongase en contacto con el servicio de atencién al

cliente.

CONEXION DE LOS COMPONENTES ELECTRICOS

Antes de poner la mesa en funcionamiento:
e atornille bien todos los componentes.!!

e Utilice los soportes de cables adjuntos (G) y fijelos con un tornillo (E) para que ning(in cable cuelgue

libremente del tablero.

e Esesencial recordar que el marco de su mesa es ajustable en altura. Los cables de los componentes
eléctricos no deben quedar restringidos durante el ajuste de la altura y deben poder seguir la altura

maxima de ajuste.

e Launidad de control con el "sensor giroscopico" debe estar en posicidn horizontal y firmemente

atornillada!

Por favor, ejecute ahora "Reset" =>» Reset

e Realice un "reset" a intervalos regulares - al menos 1 vez al mes.
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RESET - obbligatorio prima della messa in funzione VXMKA/VXDKB  11/2024

114414

Prima della messa in funzione, il tavolo deve essere

e stare nella sua posizione corretta,

e |'unita di controllo con il "sensore giroscopico" deve essere in posizione orizzontale e avvitata
saldamente secondo le istruzioni di installazione,muf} der Strom angeschlossen sein,

e deve essere effettuato un "reset” della tabella..

Prima di ogni utilizzo, assicurarsi che nessun oggetto, persona o animale sia di intralcio alla regolazione
dell'altezza.

Se i cavi devono essere scollegati dal motore o dall'unita di controllo, scollegare sempre prima
l'alimentazione dalla rete.

e Sein qualsiasi momento la cornice non dovesse piu funzionare correttamente,
per favore sempre si prega di effettuare sempre un "RESET" prima.

e Siprega diripetere il reset a intervalli regolari, ad esempio 1 volta al mese!

e Dopo un funzionamento prolungato del tavolo, ci possono essere leggere differenze di solle-
vamento tra le colonne (il tavolo & leggermente "storto"). Questa differenza di altezza viene
eliminata da un movimento di "RESET".

¢ Ilreset deve essere effettuato prima della prima operazione, dopo l'installazione della tavola o
dopo la sostituzione di parti.

RESET-MODO

Quando l'alimentatore viene collegato per la prima volta all'alimentazione, la funzione di regolazione
dell'altezza puo essere utilizzata solo in modalita reset.

Durante il reset, il telaio pud essere spostato solo verso il basso. Per completare questa procedura e far
funzionare il telaio normalmente, assicuratevi di seguire i passi seguenti:

Espaiol

LISTA DE CODIGOS DE ERROR

Nota importante

El proceso de inicializacion debe completarse antes de la primera operacion tras la instalacion
de la mesa o la sustitucion de piezas.

Codigo de
error

Posible causa

Solucion

No se muestra
ningin codigo

Las columnas de
elevacion no pueden ser

1. Mantenga pulsados los botones "UP"y "DOWN"
simultaneamente durante mas de
3 segundos. Las columnas de elevacién se mueven hacia
abajo a la mitad de la velocidad de elevacién normal.

2. Mantén presionados los botones. Las columnas de

Tenere premuti contemporaneamente
i tasti "UP" e "DOWN" per pit di 3
secondi.

Il tavolo si muove verso il basso a meta
velocita.

Le colonne di sollevamento si spostano nella
posizione pid bassa, tornano indietro di circa
2-5 mm e poi si fermano.

RES ET Tenere premuti i tasti "UP" e "DOWN".

Rilasciare contemporaneamente i tasti

"UP" e "DOWN". L'inizializzazione e completa.

Il telaio pud ora essere utilizzato normalmente e spostato nella posizione desiderata premendo il
pulsante "UP" o "DOWN". La cornice si ferma non appena si rilasciano i pulsanti.
Il processo diinizializzazione deve essere sempre completato.

Ty

Verso l'alto "UP" basso "DOWN" WEEE-Reg.-Nr. DE 34853279
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de error no se puede ajustar. elevacion se mueven hasta la posicion mas bajay luego
retroceden 2 - 5 mm.
3. Suelta al mismo tiempo. La inicializacién se ha
completado.
La conexidn entre las 1. Compruebe si los cables de conexion entre las columnas
columnas elevadoras y de elevaciony la unidad de control se han soltado.
EO1 . . - . P
la unidad de control esta 2. Las piezas internas de la columna elevadora estan
desconectada y muestra EQ1. danadas, la columna elevadora debe ser sustituida.
E03 Sobrecarga Dete.nga'l la operacion y reduzca el peso sobre el
escritorio.
E04 1. Reinicia el sistema.
2. El "Reset" no tiene éxito, sustituya la unidad de control.
. 1.Reinicie el boton para volver a un estado normal de
El teléfono muestra EO5 . < L . )
EO5 impresion o de aparicion. Estado de impresion o popup.
durante 30 segundos. .
2.Vuelva a colocar el auricular.
L 1. Compruebe el estado de la conexion del adaptador o del
Comunicacion . P
EO6 . . microteléfono manual en la central.
interrupcion " " . . . .
2. El "reset" no tiene éxito, sustituya la unidad de control.
El ajuste de altura Si laindicacion de altitud esta por debajo de cero, la altitud
EO7 del mando manual es . .
. debe corregirse por encima de cero.
negativo.
1. Compruebe si un cable esta dafado y sustitlyalo si es
La rotura del cable necesario.
EO8 o . .
provoca un cortocircuito |2.Vuelva a encender el aparato, si el fallo persiste,
compruebe las columnas elevadoras.
EO9 Desviacion de la rotacion El pupitre debe ser reiniciado "Reset".
del motor
E10 Se produce un fallo en el |Interrumpa la alimentacion de la central durante 1 minuto.
sistema de control. Si el fallo persiste, sustituya la unidad de control.
1.E qup.de 1.La comunicacién del modo de sensibilidad del GiroSensor
sensibilidad del .
. . no funciona correctamente. Desconecte la fuente de
sensor giroscépico no . L
. alimentacion durante 10 segundos.
E12 funciona.

2. Eltablero de la mesa
estad en posicion
inclinada

2. Alinear el tablero horizontalmente.
3. La unidad de control debe estar firmemente conectada a
la mesa.
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GUARDAR POSICIONES

Espaiol

Espaiol

(2) Desplacese a la posicion deseada El encuadre se detiene en cuanto se suelta
Ajuste de la manteniendo pulsado el boton "Arriba" o el botén
altura "Abajo”. .
(3) azsrﬁleanciiizz lauFl)so;clli)lzrl] Sstsc‘)ena?:rriba" , | Elencuadre se detiene en cuanto se suelta
Guardar P el botén.

posiciones de
altura

"Abajo".

(7)
Entorno:

Parada del
contenedor

(parada inferior))

Mantenga pulsada la tecla "Arriba" o
"Abajo"y suéltela.

Ajuste la posicién de las columnas de
elevacién a la altura deseada.

Mantenga pulsada la tecla "S"vy, a
continuacién, mantenga pulsada la tecla
"1" durante unos 4 segundos hasta que
aparezca _L_ en la pantalla.

Aparece la letra _L_. Esto significa que la
mesa esta bloqueada en la posiciéon mas
baja a la que se puede mover.

Suelta las llaves.

Listo

Pulse el botén "S" antes de
3 segundos.

La pantalla empieza a parpadear.

Pulse los botones 1, 2 0 3 en un plazo de

La posicién esta ahora almacenada

(8)

Entorno:

Tope de ventana

(tope superior)

Mantenga pulsada la tecla "Arriba" o
"Abajo" y suéltela.

Ajuste la posicion de las columnas de
elevacién a la altura deseada.

Mantenga pulsada la tecla "S"vy, a
continuacién, mantenga pulsada la tecla
"3" durante unos 6 segundos hasta que
aparezca laletra ™ L™.

Esto significa que la mesa esta bloqueada
en la posicion superior a la que se puede
mover.

@g El marco de la mesa no puede moverse mas alla de la posicion fija. La(s) posicion(es) de la
memoria por encima de la posicion de bloqueo se pierden..

3 segundos. permanentemente.
(4.)
Acérquese a Mantenga pulsado el botén 1, 2 0 3 La mesa se desplaza a la posicion
Posiciones ’ ) almacenada correspondiente.
almacenadas
(5.) Mantenga pulsado el botén "S" durante

Seleccione la
visualizacion

entre centimetros

y pulgadas

2 segundos, y, a continuacion, pulse
adicionalmente el botén "DOWN" y
mantenga ambos juntos de nuevo
durante aproximadamente 4 segundos.

La visualizacion de la altura se cambia
entre "cm"y "pulgadas”.

Suelta el botén.

El cambio tiene lugar.

@ En formato de pulgadas, la posibilidad de ajustar la altura mostrada es de 0,5 pulgadas,
mientras que en formato centimétrico, la altura se muestra como 1 cm.

(6.)

Compare la
pantalla con la

altura real de la

mesa medida.

Mueva la mesa a cualquier altura, pero
se recomienda la posicién mas baja.

Mantenga pulsado el botén "S"y, a
continuacién, mantenga pulsado el
botdén "Up" y espere unos 6 segundos.

Suelte ambos botones y haga clic en el
bot6n "Arriba" o "Abajo" para cambiar el
primer ndmero.

Haga clic en el bot6n "S".

Haga clic en el botén "Arriba" o "Abajo"
para cambiar el segundo nimero.

Haga clic en el bot6n "S".

Pulse el boton "Arriba" o "Abajo" para
cambiar el tercer nimero.

Haga clic en el botén "S".

VXMKA / VXDKB

Mida la altura real de la mesay registre el
ndmero en pulgadas o centimetros.

El primer nidmero empieza a parpadear.

Corregir la altitud.

Se guarda el primer nimero corregido.
El segundo niimero empieza a parpadear.

Corregir la altitud.
Se almacena el segundo nimero
corregido.

El tercer nimero empieza a parpadear.

Corregir la altitud.

La configuracién se guarda.

(9.) Mantenga pulsado el boton "S"y, a La letra "C" aparece en la pantalla. Esto
Parada del continuacién, mantenga pulsado el significa que el tope del contenedor o de
contenedor/ bot6én 2 durante unos 6 segundos hasta | la ventana esta desbloqueado y la mesa
Desbloguear que aparezca "C" en la pantalla. puede recorrer toda la carrera.
el tope de la Suelta las llaves. Listo
ventana
(10.)
Ajuste la N\ante(rj]ga pulsada la tecla "S" durante 6 auf dem Display blinkt “ - - -”
sensibilidad Segunaos.
del sensor de
deteccion de ".." parpadea en la pantalla.
posicion. v . "G-2" o dltimo ajuste parpadea en la
Suelte la tecla "S". Y pulsa la tecla "3 pantalla y muestra la sensibilidad del nivel
2 actual.
Pulse.la tecla Arr.lba ° Aba_Jq para La sensibilidad tiene 4 niveles:
cambiar o desactivar la sensibilidad.
IIG . OII , IIG = 1II , IIG - 2II IIG - 3II
"G- 0" El sensor de deteccién de posicion esta desactivado.
"G-1" muestra la sensibilidad en el nivel mas bajo, "G-3" muestra la sensibilidad en el
nivel méas alto.
Pulse el boton "S" durante 6 segundos. | La configuracién se guarda.
@ Cuando se realiza un reinicio, la sensibilidad también se restablece al nivel 2.
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RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Problema Possibile causa Soluzione
Cavo o connessioni difettose. Controllare tutte le connessioni.
Alimentazione corretta?
Il telaio non si Se i collegamenti sono stati Sostituire il pannello di controllo.
muove. controllati, il pannello di controllo

potrebbe essere difettoso.

Errore nel sistema di controllo. Riavviare il sistema.

Se il tuo problema non é coperto dalla lista di cui sopra, contatta il servizio clienti.

COLLEGAMENTO DEI COMPONENTI ELETTRICI

Prima di mettere in funzione il tavolo:

e avvitare bene tutti i componenti!

e Siprega di utilizzare i portacavi allegati (G) e di fissarli con la vite (E) in modo che nessun cavo penda
liberamente sul piano del tavolo.

e Eessenziale ricordare che il telaio del tavolo é regolabile in altezza. | cavi dei componenti elettrici non
devono essere limitati durante la regolazione dell'altezza e devono poter seguire l'altezza massima di
regolazione.

e ['unita di controllo con il "sensore giroscopico" deve essere in posizione orizzontale e avvitata
saldamente!

Eseguite ora "Reset" =>» Reset
e Eseguite un "reset" a intervalli regolari - almeno 1 volta al mese.

VXMKA / VXDKB VXMKA / VXDKB
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RESET - dovere prima della messa in servizio VXMKA/VXDKB 11/2024 ELENCO DEI CODICI DI ERRORE

114414
Prima della messa in funzione, il tavolo deve essere Nota importante
e stare nella sua posizione corretta, Il processo di inizializzazione deve essere completato prima della prima operazione dopo l'installazione
e |'unita di controllo con il "sensore giroscopico" deve essere in posizione orizzontale e avvitata della tavola o la sostituzione di parti.
saldamente secondo le istruzioni di installazione.,
e ['alimentazione deve essere collegata, . . op e .
e deve essere effettuato un "reset" della tabella di riferimento. Codice di errore Possibile causa |Soluzione
) ) o ) . ) o ) ) 1. Tenere premuti contemporaneamente i pulsanti "UP"
Prima di ogni utilizzo, assicurarsi che nessun oggetto, persona o animale sia di intralcio alla regolazione e "DOWN" pidl a lungo per 3 secondi. Le colonne di
dell'altezza. ) o _ sollevamento si muovono verso il basso a meta della
Se i cavi devono essere scollegati dal motore o dall'unita di controllo, scollegare sempre prima Non viene vi- Le colonne di velocita di sollevamento normale.
l'alimentazione dalla rete. sualizzato alcun | sollevamento non 2. Tieni premuti i pulsanti. Le colonne di sollevamento si
. Lo . . N codice di errore |possono essere regolate. spostano nella posizione pill bassa e poi tornano indietro
e Sein qualsiasi momento la cornice non funziona piu correttamente, per favore sempreeffettua- di2-5mm.
re sempre un "reset" prima. 3. Rilasciare allo stesso tempo. L'inizializzazione &
. . . - s . . . completata.
e Sipregadiripetere il "reset" a intervalli regolari, ad esempio 1 volta al mese!
L . tra | 1. Controllare se i cavi di collegamento tra le colonne di
* Dopo un funzionamento prolungato del tavolo, ci possono essere leggere differenze di solle- alconnej,s'o'?le rate . sollevamento e la centralina si sono allentati.
vamento tra le colonne (il tavolo & leggermente "storto"). Questa differenza di altezza viene EO1 3-32?@ dli ignfﬁ{g? ° 12.Le parti interne della colonna di sollevamento sono
eliminata da un movimento di RESET. scollegata e mostra EO1. Ssgt?tigi;g;ate, la colonna di sollevamento deve essere
¢ Ilreset deve essere effettuato prima della prima operazione, dopo l'installazione della tavola o
dopo la sostituzione di parti. EO3 Sovraccarico Interrompere |'operazione e ridurre il peso sulla scrivania.

E04 1. Riavviare il sistema.
2. "Reset" non riuscito, sostituire l'unita di controllo

RES ET.MO DO Il portatile visualizza E05 1. Azzerare il pulsante per tornare a uno stato di stampa o di

EO5 per 30 secondi. pop-.up.no.rm.ale..Stato di stampa o popup.
2. Sostituire il ricevitore.
Quando l'alimentatore viene collegato per la prima volta all'alimentazione, la funzione di regolazione 1. Controlla lo stato di connessione dell'adattatore o della
dell'altezza pud essere utilizzata solo in modalita reset. E06 Interruzione della cornetta manuale sull'unita di controllo
Durante il reset, il telaio pud essere spostato solo verso il basso. Per completare questa procedura e far comunicazione 2. "Reset" non riuscito. sostituire l'unita di controllo
funzionare il telaio normalmente, assicuratevi di seguire i passi seguenti: : : ’
I H cont ¢ E07 Z;W.gﬁsezza:%n;la Se il display dell'altitudine € sotto lo zero, l'altitudine deve
enere premuti contemporaneamente . . N -zza ¢ ) essere corretta sopra lo zero.
i tasti "UP" e "DOWN" per piii di 3 U;E)\/c?':g si muove verso il basso a meta pulsantiera & negativa.
secondi. 1. Controllare se un cavo & danneggiato e sostituirlo se
RES ET Le colonne di sollevamento si spostano nella E08 La rottura del cavo causa | necessario. o _
Tenere premuti i tasti "UP" e "DOWN". | posizione pill bassa, tornano indietro di circa un cortocircuito 2. Accendere di nuovo ['unita, se il guasto persiste,
2-5 mm e poi si fermano. controllare le colonne di sollevamento.
Rilasciare contemporaneamente i tasti S Deviazione della T y
HUP™ o "DOWN™. L'inizializzazione & completa. E09 rotazione del motore Il banco deve essere reinizializzato "Reset.
Il telaio pud ora essere utilizzato normalmente e spostato nella posizione desiderata premendo il E10 Siverifica un guasto nel |Interrompere l'alimentazione della centralina per 1 minuto.
pulsante "UP" o "DOWN". La cornice si ferma non appena si rilasciano i pulsanti. sistema di controllo. Se il guasto persiste, sostituire la centralina.
Il processo di inizializzazione deve essere sempre completato. 1. La modalita di 1. La comunicazione del modo di sensibilita del GyroSensor
sensibilita del sensore non funziona correttamente. Scollegare l'alimentazione
E12 giroscopico non per 10 secondi.
funziona. 2. Allineare il piano del tavolo orizzontalmente.
2.il piano del tavolo € in |3.L'unita di controllo deve essere saldamente collegata alla
Verso l'alto "UP" basso "DOWN" WEEE-Reg.-Nr. DE 34853279 posizione inclinata tavola.
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SALVATAGGIO DELLE POSIZIONI

Italiano

(2)

Regolazione
dell'altezza

Spostarsi nella posizione desiderata
tenendo premuto il pulsante "Su" o
"Gia".

La cornice si ferma non appena si rilascia il

pulsante.

(3)

Salvataggio
delle posizioni in
altezza

Spostarsi nella posizione desiderata
tenendo premuto il pulsante "Su" o
"Gin".

La cornice si ferma non appena si rilascia il

pulsante.

(7)
Impostazione:

Fermo del
contenitore
(fermo inferiore)

S

Tenere premuto il pulsante "Su" o "Giu",
quindi rilasciare.

Regolare la posizione delle colonne di
sollevamento all'altezza desiderata.

Tenere premuto il tasto "S", quindi tenere
premuto il tasto "1" per circa 4 secondi
finché sul display non appare _L_.

Viene visualizzata la lettera _L_. Questo
significa che il tavolo € bloccato nella
posizione pil bassa in cui puo essere
spostato.

Rilasciare i pulsanti.

Pronto

Premere il pulsante "S" entro 3 secondi.

Il display inizia a lampeggiare.

Premere i pulsanti 1, 2 0 3 entro 3
secondi.

La posizione € ora memorizzata in modo
permanente.

(8)
Impostazione:

Fermo della
finestra (fermo
superiore)

Sn

Tenere premuto il pulsante "Su" o "Gid",
quindi rilasciare.

Regolare la posizione delle colonne di
sollevamento all'altezza desiderata.

Tenere premuto il tasto "S", poi tenere
premuto il tasto "3" per circa 6 secondi
finché non appare la lettera " L™".

Questo significa che il tavolo é bloccato

nella posizione superiore in cui pud essere

spostato.

(4)
Approccio
Posizioni
memorizzate

Tenere premuto il pulsante 1, 2 0 3.

Il tavolo si sposta nella corrispondente
posizione memorizzata.

@g ILtelaio del tavolo non pud muoversi oltre la posizione fissa. La posizione(i) di memoria
al di sopra della posizione di blocco si perdono.

(5.)

Seleziona la
visualizzazione
tra centimetri e
pollici

Tenere premuto il pulsante "S" per 2
secondi,

poi premere ulteriormente il pulsante
"DOWN" e tenerli ancora insieme per
circa 4 secondi.

La visualizzazione dell'altezza viene
cambiata tra "cm" e "pollici".

(9.

Fermata del
contenitore/
Sbloccare il
fermo della

Tenere premuto il pulsante "S", quindi
tenere premuto il pulsante 2 percirca 6
secondi finché sul display non appare
IICII‘

La lettera "C" viene visualizzata sul
display. Questo significa che l'arresto del

contenitore o della finestra € sbloccato e la

tavola puo percorrere l'intera corsa.

Rilasciare i pulsanti.

Pronto

Rilasciare il pulsante.

Il cambio ha luogo.

@ Nel formato in pollici, la regolazione dell'altezza visualizzata é di 0,5 pollici,
mentre nel formato centimetrico l'altezza viene visualizzata come 1 cm..

(6.)

Confrontare

il display con
l'altezza reale
misurata del
tavolo.

Spostare il tavolo a qualsiasi altezza, ma
si raccomanda la posizione pili bassa.

Tenere premuto il pulsante "S", quindi
tenere premuto il pulsante "Up" e
attendere circa 6 secondi.

Rilascia entrambi i pulsanti e clicca sul
pulsante "Su" o "Gil" per cambiare il
primo numero.

Cliccate sul pulsante "S".

S~

Clicca sul pulsante "Su" o "Giu" per
cambiare il secondo numero.

Cliccate sul pulsante "S".

Clicca sul pulsante "Su" o "Giu" per
cambiare il terzo numero.

Cliccate sul pulsante "S".

VXMKA / VXDKB

Misurare l'altezza reale del tavolo e

registrare il numero in pollici o centimetri.

Il primo numero inizia a lampeggiare.

Correggere l'altitudine.

Il primo numero corretto viene salvato.
Il secondo numero inizia a lampeggiare.

Correggere l'altezza.
Il secondo numero corretto viene
memorizzato.

Il terzo numero inizia a lampeggiare.

Correggere l'altitudine.

L'impostazione viene salvata.

finestra

(10.)

Impostare (a Tenere premuto il pulsante "S" per 6 "----"lampeggia sul display.
sensibilita secondi.

del sensore di
rilevamento della

Rilasciare il tasto "S". E premere il tasto

"G-2" o l'ultima impostazione lampeggia

posizione. "y sul display e mostra la sensibilita
sensore : dell'attuale livello 2.
Premgre il pu.lsan.te su'o G'.u per La sensibilita ha 4 livelli:
cambiare o disattivare la sensibilita.
IIG . OII , IIG = 1II , IIG - 2II IIG - 3II
"G-0" Il sensore di rilevamento della posizione é disattivato.
"G-1" mostra la sensibilita al livello pit basso,
"G-3" mostra la sensibilita al livello piu alto.
Premere il pulsante "S" per 6 secondi. L'impostazione viene salvata.
@_g Quando si esegue un reset, anche la sensibilita viene resettata al livello 2.
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Cesky

RESENI PROBLEMU

Problém Mozna pficina Re3eni

Kabel nebo pfipojky jsou vadné. Zkontrolujte vSechna pfipojeni. Spravné
napajeni?
Ram se . p . f .
. Pokud byly spoje zkontrolovany, Vyménte ovladaci panel.

nepohybuje. oy Lo L .
muZe byt (stfedna vadna.
Chyba v fidicim systému. Restartovani systému.

Pokud se na vas problém nevztahuje vySe uvedeny seznam, obratte se na zakaznicky
servis.

PRIPOJENI ELEKTRICKYCH SOUCASTI

Pfed uvedenim stolu do provozu:

vSechny soucasti pevné seSroubujte!!

PouZijte pfiloZené drZzaky kabeld (G) a upevnéte je pomoci Sroubu (E) tak, aby Zadné kabely nevisely
volné na desce stolu.

Je dileZité mit na paméti, Ze ram stolu je vySkové nastavitelny. Kabely elektrickych

soucasti nesmi byt pfi vySkovém nastaveni omezeny a musi byt schopny sledovat maximalni vysku
nastaveni.

Ridici jednotka s "gyroskopickym senzorem" musi byt ve vodorovné poloze a pevné
pfiSroubovana!

Nyni prosim proved'te "Resetovat" =» Reset
Provadéijte "reset" v pravidelnych intervalech - alespoii 1x mésicné.
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Cesky

RESET - povinny pfed uvedenim do provozu VXMKA/VXDKB 11/2024

114414

Pfed uvedenim do provozu musi byt stal

e statve spravné poloze,

e Ridicijednotka s "gyroskopickym senzorem" musf byt ve vodorovné poloze a pevné p¥isroubovana
podle montazniho navodu,

e musi byt pfipojeno napéajent,

e musi byt proveden referencni béh "resetovani” tabulky..

Pred kazdym pouzitim se ujistéte, Ze nastaveni vySky nebrani Zadné pfedméty, osoby ani
zvitata.

Pokud je tfeba odpojit kabely od motoru nebo fidici jednotky, vZdy pfedtim

odpojte napajenf od sité.

* Pokud ramecek prestane fungovat spravné, vZdy se obratte na vZdy nejprve
provedte "reset".

e Opakujte resetovani v pravidelnych intervalech, napf. 1x za mésic!

e Po delSim provozu stolu se mohou objevit mirné rozdily ve zdvihu mezi sloupci
(stal je mirné "nakfivo™). Tento vysSkovy rozdil se odstrani pohybem RESET.

e Resetovani je nutné provést pred prvnim spusténim, po instalaci stolu nebo
po vyméné dild.

REZIM RESET

Pfi prvnim pfipojeni napajeci jednotky k napajeni lze funkci nastaveni vySky spustit pouze v reZimu
resetovani.

B&hem resetovani lze ramem pohybovat pouze smérem dold. Chcete-li tento postup dokoncit a ram
normalné pouZzivat, postupujte podle nasledujicich pokyn:

Cesky

SEZNAM CHYBOVYCH KODU

Dilezita poznamka

Proces inicializace musi byt dokoncen pted prvni operaci po instalaci stolu nebo vyméné dild.

Kod chyby

Regeni

Nezobrazuje se

Zvedaci sloupky nelze

1. Stisknéte a podrZte soucasné tlacitka "NAHORU" a
"DOLU" po del3i dobu 3 sekundy. Zvedaci sloupy se
pohybuji smérem doll polovicni rychlosti oproti bézné

Stisknéte a podrZzte soucasné tlacitka

“UP" a "DOWN" déle ne 3 sekundy. Stll se pohybuje doll polovicni rychlosti.

evwos

R ES ET Stisknéte tlacitka "UP" a "DOWN".

polohy, vrati se pfiblizné o 2-5 mm a zastavi
se.

Uvolnéte soucasné tlacitka "UP" a

"DOWN". Inicializace je dokoncena.

Ram lze nyni normalné ovladat a pfesunout do poZadované polohy stisknutim
tlacitka "UP" nebo "DOWN". Jakmile tlaCitka uvolnite, snimek se zastavi.
Proces inicializace musi byt vzdy dokoncen.

Ty

Nahoru "UP" Doll "Down" WEEE-Reg.-Nr. DE 34853279
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Zadny chybovy N astavit rychlosti zvedani.
kod ’ 2. Stisknéte tlacitka. Zvedaci sloupky se posunou do
nejnizsi polohy a poté se vratio 2 az 5 mm zpét.
3. Uvolnéte soucasné. Inicializace je dokoncena.
Spojeni mezi zvedacimi | 1. Zkontrolujte, zda se neuvolnily propojovaci kabely mezi
E01 sloupky a fidici zvedacimi sloupy a fidici jednotkou.
jednotkou je odpojeno a | 2. Vnitini asti zvedaciho sloupu jsou poSkozené, zvedaci
ukazuje EO1. sloup musi byt vyménén.
EO3 Pretizeni Zastavte operaci a snizte hmotnost stolu.
E04 1. Restartujte systém.
2. "Reset" neni Gspésny, vymeénte Fidici jednotku.
Na displeji sluchatka se | 1.Resetovanim tlacitka se vratite do normalniho reZimu
EO5 na 30 sekund zobrazi Tisk nebo stav pop-up.
EO5. 2. Vyménte sluchatko.
1. Zkontrolujte stav pfipojeni adaptéru nebo ru¢niho
EO6 Preruseni komunikace sluchéatka na fidici jednotce.
2. "Reset" neni Gspésny, vyménte Fidici jednotku.
E07 Nastaveni vysky ruéniho |Pokud je zobrazeni nadmoftské vysky pod nulou, je tfeba
ovladani je zaporné. nadmofrskou vySku korigovat nad nulu.
1. Zkontrolujte, zda neni kabel poSkozeny, a pfipadné jej
E08 Preruseni kabelu zplsobi | vyménte.
zkrat 2.Znovu zapnéte jednotku, pokud zavada pfetrvava,
zkontrolujte zvedaci sloupky.
E09 Odchylka otaceni motoru | Stdl musi byt znovu inicializovan "Resetovat".
E10 V fidicim systému dojde k | Pferuste napajeni fidici jednotky na 1 minutu. Pokud zavada
poruse. pretrvava, vyménte Fidici jednotku.
1.Rezim CIt!IVO,StI 1. Komunikace reZimu citlivosti GyroSensoru nefunguje
gyroskopickeho spravné. Na 10 sekund odpojte napajeni
E12 senzoru nefunguje. P ; PoJ pajent.

2.deska stolu je v
naklonéné poloze

2. Vyrovnejte desku stolu do vodorovné polohy
3. Ridici jednotka musi byt pevné spojena se stolem.
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UKLADANI POZIC

Cesky

(2) ?Ssﬁnrt!.r?] abpolfj[;zelzpllmrtlgdclikad Jakmile tlacitko uvolnite, snimek se
Nastaveni vysky anhoru” nebo "Wolll™ prejdete do zastavi.

poZadované polohy.
(3) ?S;Eg;ﬁ!.r?]:bzo.%ﬁg.!mgﬂ;é?;ado Jakmile tlac¢itko uvolnite, snimek se
Ukladani Prel zastavi.

vySkovych pozic

poZadované polohy.

Do 3 sekund stisknéte tlacitko "S".

Displej zacne blikat.

Stisknéte tlacitka 1, 2 nebo 3 béhem 3
sekund.

Pozice je nyni trvale uloZena.

(4)
Pristup
UloZené pozice

Stisknéte a podrzte tlacitko 1, 2 nebo 3.

Stlil se pfesune do pfislusné uloZené
pozice.

Cesky

(7.) Stisknéte a podrzte tlacitko "Nahoru" Nastavte polohu zvedacich sloupk(l do
Nastaveni: nebo "Dol(" a poté je uvolnéte. poZadované vysky.
Zastavka Stisknéte a podrzte tlacitko "S" a poté . . .
kontejneru stisknéte a podrzte tlacitko "1" po dobu ifﬁblr'a:ezi;:nﬁlésenr:?/nr?eTrl;i_i.éTio (z)rlljzrzegz, kztzré
(spodni pFiblizné 4 sekund, dokud se na displeji | IZ’e e Jnizst potoze,
zastavka)) nezobrazi _L_. 1€ P )

Uvolnéte tlacitka. Pfipraveno
(8.) Stisknéte a podrzZte tlacitko "Nahoru" Nastavte polohu zvedacich sloupkl do
Nastaveni: nebo "Doll" a poté je uvolnéte. poZadované vysky.
Okenni zarazka Stisknéte a podrZte tlacitko "S" a poté
(horni zarazka) stisknéte a podrzte tlacitko "3" po dobu | To znamena, Ze stil je uzamcen v horni

pfiblizné 6 sekund, dokud se nezobrazi
pismeno "L ™.

poloze, do které jej lze posunout.

@g Ram stolu se nemiiZe pohybovat mimo pevnou polohu.

Pamétova pozice (pozice) nad uzamcenou polohou se ztrati.

(5.

Vybér zobrazeni
mezi centimetry
a palci

Stisknéte a podrzte tlacitko "S" po dobu
2 sekund,

poté dodatecné stisknéte tlacitko
"DOWN" a obé tlacitka podrzZte pfiblizné
4 sekundy.

Zobrazeni vySky se méni mezi "cm" a
“palci”.

Uvolnéte tlacitko.

Pfechod na euro se uskutecni.

@ V palcovém formatu je zobrazena nastavitelna vyska 0,5 palce,
zatimco v centimetrovém formatu se vyska zobrazuje jako 1 cm.

(6.

Porovnejte
zobrazeni

se skutecné
naméfrenou
vySkou stolu.

Premistéte stll do libovolné vysky, ale

v v

Stisknéte a podrZte tlacitko "S", poté
stisknéte a podrZte tlacitko "Up" a
pockejte pfiblizné 6 sekund.

Uvolnéte obé tlacitka a kliknutim na

tlaCitko "Nahoru" nebo "Dold" zménte
prvni Cislo.

Kliknéte na tlacitko "S".

Druhé ¢islo zménite kliknutim na tlacitko
"Nahoru" nebo "Dold".

Kliknéte na tlacitko "S".

s wo

Treti ¢islo zménite kliknutim na tlacitko
"Nahoru" nebo "Dold".

Kliknéte na tlacitko "S".
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Zmérte skutecnou vysku stolu a zapiste
¢islo v palcich nebo centimetrech.

Prvni ¢islo za¢ne blikat.

Opravte nadmorskou vySku.

UloZi se prvni opravené Cislo.
Druhé ¢islo zacne blikat.

Opravte nadmorskou vySku.

UloZi se druhé opravené Cislo.

Treti Cislo zacne blikat.

Opravte nadmorskou vySku.

Nastaveni je uloZeno.

(9.) Stisknéte a podrzte tlacitko "S" a poté Na displeji se zobrazi pismeno "C". To
Zastavka stisknéte a podrzte tlacitko 2 po dobu znamena, Ze doraz zasobniku nebo okenni
kontejneru/ pfiblizné 6 sekund, dokud se na displeji | doraz je odblokovan a stil miZe ujet cely
odemknuti nezobrazi "C". zdvih.
okenni zarazky Uvolnéte tlacitka. Pfipraveno
(10.)
Nastaveni Stisknéte a podrzte tlacitko "S" po dobu Na displeii blika " - - -"
citlivosti snimace | 6 Sekund. P .
detekce polohy.
senzor ; SORTHeA R :
Uvolnéte tlacitko "S". A stisknéte tlacitko Na dISple,” blika "G 2 n.eI.30 posledrp P
ugn nastaveni a zobrazuje citlivost aktualni
’ Grovné 2.
Stisknutim tlacitka "Nahoru" nebo "Dold" Citlivost ma 4 drovné:
citlivost zménite nebo deaktivujete. ’
IIG _ OII , IIG = 1II , IIG - 2II IIG _ 3II
"G - 0" Senzor detekce polohy je deaktivovan.
"G-1" ukazuje citlivost na nejnizsi Grovni,
"G-3" ukazuje citlivost na nejvy3si Grovni.
Stisknéte tlacitko "S" na 6 sekund. Nastaventi je uloZeno.
@ Pri resetovani se citlivost rovnéz resetuje na droveii 2.
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